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Badanie pradnicy synchroniczng



4.2. BADANIA LABORATORYJNE

4.2.1. Proba biegu jatowego pradnicy synchroniczne)

Pndr7ac hisnii ialowann waznarzamy charalitervetvulea F = f(] ) dlal = maxi n = n, = const. Pomiary
wykonujemy na zespole maszyn potaczonych wg rys. 4.13.
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gdzie: K-l — uzwojenip mannaéniryv | 1IN trAifaznwna niannionia hwinrnilea (ctniang)

Rys. 4.13. Uktad pomiarowy maszyn do badania préby biegu

1. Prad wzbudzenia pradnicy regulujemy od zera do wartosci przy ktérej napiccie na zaciskach
U = 1,1U, oraz z powrotem do zera.
2. Wyniki pomiaréw zapisujemy w tablicy 4.2.
Tab. 4.2. Wyniki pomiarowe
Lp. n Im Ei Exs Ea Eo
- obr/min A \ \ \ \

3. Napodstawie wynikéw pomiarowych zawartych w tab. 4.2 wykresli¢ nalezy charakterystyke biegu
jatowego przedstawiona narys. 4.14.
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Rys. 4.14. Charakterystyka biegu jatowego pradnicy synchronicznej



4.1. Préba zwar cia pradnicy synchroniczne

Zwarciem pomiarowym nazywamy taki stan pracy maszyny synchronicznej, kiedy zaciski twornika sa
zZwarte. aw uzwoieniu ptvnie prad znamionowv.

Podczas 7warcia indilkowana sita elektromotorvezna F rownowazv tvlko snadki nanieé w uzwoienitl
twornika a naniecie na 7aciskach twornika iest rowne zer1l. Rezvstancia uzwoienia twornika iest mata w
noréwnaniu 7 reaktancia i moze hvé nomiiana. Pradnica pracuie tvlko na czvsto indukcyjny opér
wewngetrznv. Zachodzi tu wiec rozmannesowtiace nodhizne oddziatvwanie twornika. _

1. 224;)rzeprowadzen|a pomiaréw nalezy uktad pomiarowy potaczy¢ tak jak na schemacie (rys.
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dzie: K-1 — uzwojenie wzhiidzania mnnnoé_nir-\/ 1 1.\A/ — trAifaznunia ! I7\I\I{1,iDniQ h/\lnr_'r\ika stojana).
g J Rys. 4.14. Uktad pomiarowy maszyn do badania préby zwarcia (stojana)
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2. Do nomiaréw nstawia sie taka wartoéei bradil mannesiiiaceno (1) w uzwojeniu wzbudzenia
nradnicv. nrzv ktdrvm nzvskiiie sie naniecie znamionowe nradnicy,
3. Pomiarv wvkontiie nonr7ez 7miane nredkoéci obrotowej pradnicy.
4. Uzyskane wyniki pomiarowe wpisuje si¢ do tablicy 4.3.
Tab. 4.3. Wyniki pomiarowe
Lp. n Im I P I3 I
- obr/min A A A A A

_ +1,+ . .
gdzie: |, = % - $rednia wartos¢ pradu zwarcia w trzech fazach generatora

5. Obliczy¢ srednia wartos¢ pradu zwarcia w trzech fazach generatora wyniki wpisa¢ do tab. 4.3..
6. Na podstawie wynikéw pomiarowych nalezy wykresli¢ charakterystyke zwarcia 1, = f(l) dla
n = n, = const (rys. 4.15).
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Rys. 4.15. Charakterystyka 2warCia pradnicy syrrIT(]:hronicznej

Charaktervstvka | . = f(1...) iest linia prosta. advz sita elektromotorvezna nrzv zwarcitl i nomiarowvm. iest
niewielka. matv iest rowniez nrad maanesuiacv ia wywotujacy i stad praca maszyny odbywa si¢ na
prostoliniowej czesci charakterystyki magnesowania,



4.1. Wvznaczenie charaktervstvk zewnetrznvch pradnicv svnchronicznel
Charaktervstvka 7zewnetrzna jest to zaleznos¢ napiecia pradnicy od obciazenia U = f(I) dlal, = congt.,
f = const. cosn = const.
1. Pomiarv wvkontiiie sie w tiktadzie nomiarowvm notaczonvm iak narvs 4 16
2. Nadtennie nrzenrowadzamy pomiary dla kolejno dla obciazania czynnego, indukcyjnego i
noiemnoscioweno.
3. Pomiarv wvkontiie sie nonrzez zmiane kilki wartodei impedancji obciazenia odpowiednio dla
obciazania czynnego, indukcyjnego i pojemnosciowego. o o _
4. Uzyskane wartosci mocy, napie¢ oraz pradow w jedne] fazie odbiornika wpisuje si¢ do tablicy 4.4.
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gdzie: K-L — rmamianiawzhiidzania mannaéniey |IANN/ _ trAifazoaa nannionia twinrnilea (gojana).

Rys. 4.16. Uktad pomiarowy maszyn do badania charakterystyk zewnetrznych
Tab. 4.4. Wyniki pomiarowe

obc. czynne obc. indukcyjne obc. pojemnosciowe
U I COSp U I COSp U I COSp
V A - V A - V A -

5. XVﬁwéiczynnik mocy cosp obliczamy na podstawie wychylen watomierzy w uktadzie Arona (tab.
Dla obciazenia indukcvineao i noiemnosciowego widaé wyraznie rozmagnesowujace i

' domaanesnwtiiace oddziatvwanie twornika. _ _
7. Napodstawie pomiarow wykreslamy charakterystyki zewnetrzne U = f (I) pradnicy (rys. 4.17).
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Rys. 4.17. Charakterystyki zewnetrzne pradnicy synchronicznej



4.3. Wyznaczenie charakterystyk regulacyjnych pradnicy synchroniczne

Charaktervstvka requlacvinaiest to zaleznosé 1. = f(1) dlaU = const. f = const.. cosn = const.
1. Do nomiardéw tktad nomiarowv taczvmv wa schematil nrzedstawioneao narvs. 4.17.
2. Pomiarv nrzenrowadzamv dla obciazenia czvnneao. indukcvineao i noiemnoscioweao.
3. Podczas 7mian ohciazenia reaulujemy prad magnesujacy pradniceg, tak aby napigcie byto zawsze
(réwne znamionowemu U = U..
4. Wvniki nomiaréw 7anisujemy w tablicy 4.5
Tab. 4.5. Wyniki pomiarowe

obc. czynne obc. indukcyjne obc. pojemnosciowe
I Im COSp I Im COSp I Im COSp
A A - A A - A A -

5. Napodstawie wynikow pomiarowych charakterystyki regulacyjne |, = f(1) (rys. 4.18).
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Rys. 4.18. Charakterystyki regulacyjne pradnicy synchronicznej

4.5. Pytania kontrnlne
" PnAa* 7acade Aziatania nradnicy Q\/nphrnnicznej_

Onigaé hiidowe nradnic synchronicznvch
Whviasnié ziawisko oddziatvwania. Zwaornika.
Narvsowad¢ i omowié charaktervstvke hieau iatowean nradnicv svnchroniczne).
Narvsowaé i omowié charaktervstvke zwarcia nradnicv svnchronicznei.
Narvenwar | nmAwié charaktervatviki zeswnetrzne nradnicv «unchronicznei

Narysowac i omOwi¢ charakterystyki regulacyjne pradnicy synchronicznej.
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