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1. InstrukcjaLaboratoryjna

Pomiary wykonane:

a) Pomiar napigcia na zaciskach akumulatora;

b) Pomiar napiecia na zaciskach rozrusznika;

c) Pomiar temperaturarozrusznika;

d) Pomiar natezenia pradu zasilajacego rozrusznik (prad Ig),
e) Pomiar predkosci obrotowsy.

2. Sposdb uruchamiania stanowiska labor atoryjnego:

Podtaczamy autotransformator do stanowiska laboratoryjnego (Rys. 1),
Stanowisko podtaczamy pod zasilanie sieciowe,
Uruchamiamy wiacznik gtéwny

Autotransformator ustawiamy na napiecie nominalne 14,4[V]

Odczytujemy poszczegoblne parametry i zapisujemy je w tabeli pomiarowe

Rys.1. Stanowisko laboratoryjne do badania rozrusznika, gdzie: 1l-aparatura pomiarowa, 2-autotr,
ansformator,3-wiacznik gtéwny, 4-sruba mikrometryczna kt6ra reguluje sie docisk sity hamowania.
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3. Schemat elektryczny ukladu pomiarowego ktéry stuzy do badaniarozrusznika (Rys. 2).
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Rys. 2. Schemat elektryczny uktadu zasilania rozrusznika

4. Badanie oraz wykreslanie charakterystyk pracy rozrusznika samochodowego na
podstawie zbudowanego stanowiska laboratoryjnego

4.1. Wyznaczenie momentu rozruchowego rozrusznika

1. Potaczy¢ uktad pomiarowy zgodnie ze schematem (Rys.1).

2. Zalaczy¢ zasilanie obwodu wzbudzenia i nastawi¢ podana przez prowadzacego wartos¢ pradu
wzbudzenialg.
3. Dokonujemy pomiaréw wielkosci badanych w uktadzie rozrusznika przy ustalonym duzym

momencie rozruchowym po osiagnicciu predkosci nominalngl przez koto zamachowe
(predkos¢ obrotowa nominalna rozrusznika ustala prowadzacy Npom = ... ........ obr/min,

4. Nastepnie nalezy zmnigjsza¢c moment hamujacy. Moment hamujacy jest wyskalowany od O do
10 obrotéw uktadu obciazenia, czyli do maksymalnego momentu przy zablokowaniu kola
zamachowego.

5. Dla tych 10 momentéw hamujacych dokonuje sie pomiaru wielkosci elektrycznych
zasilajacych rozrusznik.

6. Wyniki pomiaréw wpisa¢ w tabeli 1.1.
Tabelal.1. Tabelado regulacji predkosci obrotowej poprzez zmiang wartosci napiecia twornika Us.

Wyniki pomiarowe Wyniki obliczeniowe
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gdzie:

W czasie pomiarOw nalezy ocenia¢ wielkosé temperatury rozrusznika, Uwaga temperatura
bezpieczna rozrusznika podczas pracy to 60°C.

Na podstawie uzyskanych wynikéw pomiarowych nalezy obliczy¢ nastepujace wielkosci:
sprawnosé rozrusznika (silnika) na podstawie zaleznosci

h=— (1.1)

moc elektromagnetyczna:
—_— \
P, =Upg> ! o[kW] 12

gdzie: Pe - moc elektromagnetyczna pobierana przez silnik z sieci,
moc pobieran 3 — moc na walerozrusznika:

Pe =MV [W] b Py =P,oh [kw] (13)
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gdzie: Pr - moc nawale rozrusznika (silnika),
moment obrotowy na wale rozrusznika (silnika) Mg wykor zystuj ac zaleznosé

P
M, =—F[N xm] (1.4)
\'
moment rozruchowy (hamujacy) rozrusznika (silnika) My wykor zystuj ac zaleznosé

My :MRZi[N x| (15)

Z
gdzie: z,, — liczba zeb6w wienca kota zamachowego, z; - liczba zebdéw zebnika.

Na podstawie wynikéw pomiarowych i obliczen wykresli¢ charakterystyki mechaniczne
rozrusznika:

Charakterystyke napigcia rozruchowego w zaleznosci od pradu rozruchu Ug =f (Ir ).
Charakterystyka predkosci obrotowe w zaleznosci od pradu rozruchu, n = f(Ig) oraz

n=f(Mp).
Charakterystyka mocy elektromagnetycznej w zaleznosci od pradu rozruchowego, Pe =1 (Ir ),
Charakterystyka mocy nawale rozrusznikaw zaleznosci od pradu rozruchu, Pgr = f (IRr),

Zaleznos¢ momentu rozruchowego w funkcji pradu rozruchu, My =f (Ir),
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0. Przedstawi¢ wnioski i spostrzezenia.
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