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1. Zdgjmowanie charakterystyk mechanicznych silnika asynchronicznego przy czestotliwosciowej
regulacji obrotow
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Sprawdz uktad potaczen schematu pomiarowego przedstawiony narys. 1.
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Rys. 1. Schemat uktadu pomiarowego do badania regulacji predkosci obrotowej silnika asynchronicznego.

Przeanalizuj uktad potaczen — okresl przeznaczeniei funkcje wykonywane przez wszystkie
urzadzeniai mierniki uktadu.

Prowadzacy ¢wiczenie okresli ci zakres oraz poda sposob wykonywania pomiardw, zataczy
zasilaniei ustawi potencjometrem przetwornicy wymagang czestotliwosé napigcia zasilania
Zapomoca autotransformatora ustaw wymagana wartos¢ pradu magnesujacego

np. Im =750 mA

Zmierz wartos¢ napiecia U, pradu |, mocy P, Pg, pradu twornikalt, predkosci obrotowej n,
wyniki wpisz do tablicy 1.

Nastepnie parametry w/w wielkosci wykongj dlaroznych wartosci rezystancji obcigzeniaR.
Zdegimij nastepne dwie charakterystyki mechaniczne dla wybranych wartosci dla
f1=30Hz przy I, =950 mA

fo=40Hz przy In =750 mA

fs=50Hz przy |, =650mA

f4=60Hz przy I, =550 mA

Oblicz moment obrotowy nawale silnikai moc czynng pobierang z sieci przez silnik
wykorzystujac zaleznosci:

Moc czynnapobieranaz sieci - P=P, +(- P, ),
*
Moment obrotowy - M =c” I, * |I_m gdzie:c=2,1—NAm, | = LUA

Uzyskane wyniki pomiarowe i uzyskane z obliczen wpisz do tablicy 1.

10. Na podstawie wynikéw pomiardw i obliczen wykresl charakterystyki mechaniczne silnikan

=f(M) dlatrzech czgstotliwosci.



11. Opisz pod katem jakosci ten sposob regulacji predkosci obrotowsy.
Przedstaw wiasne wnioski.

Tablica 1. Tablicawynikéw pomiarowych i obliczen przy badaniaregulacji predkosci obrotowey

silnika asynchronicznego
L f R U | Py Ps P Im Iy n M
=P | [H7] [VI | [A]l ] W] | [W] | [W] [ [mA] ] [A] | [Obr/mim] | [Nm]
1 R;
2 R,
3 f1 Rs
4 R4
5 Rs
6 Rs
7 R;
8 R,
\9 | f2 Rs
10 R4
11 Rs
12 Rs
13 R1
14 R,
15| f3 Rs
16 R4
17 Rs
18 Rs
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