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SILNIKA SYNCHRONICZNEGO 
 



 
1. Zdejmowanie charakterystyk mechanicznych silnika asynchronicznego przy częstotliwościowej 
regulacji obrotów 

 
1. Sprawdź układ połączeń schematu pomiarowego przedstawiony na rys. 1. 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Rys. 1. Schemat układu pomiarowego do badania regulacji prędkości obrotowej silnika asynchronicznego. 
 

2. Przeanalizuj układ połączeń – określ przeznaczenie i funkcje wykonywane przez wszystkie 
urządzenia i mierniki układu. 

3. Prowadzący ćwiczenie określi ci zakres oraz poda sposób wykonywania pomiarów, załączy 
zasilanie i ustawi potencjometrem przetwornicy wymaganą częstotliwość napięcia zasilania.  

4. Za pomocą autotransformatora ustaw wymaganą wartość prądu magnesującego  
np. Im = 750 mA  

5. Zmierz wartość napięcia U, prądu I, mocy Pα, Pβ, prądu twornika It, prędkości obrotowej n, 
wyniki wpisz do tablicy 1. 

6. Następnie parametry w/w wielkości wykonaj dla różnych wartości rezystancji obciążenia R. 
7. Zdejmij następne dwie charakterystyki mechaniczne dla wybranych wartości dla: 

f1 = 30 Hz  przy  Im = 950 mA 
f2 = 40 Hz  przy  Im = 750 mA 
f3= 50 Hz  przy  Im = 650 mA 
f4 = 60 Hz  przy  Im = 550 mA 

8. Oblicz moment obrotowy na wale silnika i moc czynną pobieraną z sieci przez silnik 
wykorzystując zależności: 
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9. Uzyskane wyniki pomiarowe i uzyskane z obliczeń wpisz do tablicy 1.  
10. Na podstawie wyników pomiarów i obliczeń wykreśl charakterystyki mechaniczne silnika n 

= f(M)  dla trzech częstotliwości. 
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11. Opisz pod kątem jakości ten sposób regulacji prędkości obrotowej. 
 Przedstaw własne wnioski. 
 

Tablica 1. Tablica wyników pomiarowych i obliczeń przy badania regulacji prędkości obrotowej 
silnika asynchronicznego 

Lp 
f 

[Hz] R U 
[V] 

I 
[A] 

Pα 
[W] 

Pβ 
[W] 

P 
[W] 

Im 
[mA] 

It 
[A] 

n 
[Obr/mim] 

M 
[Nm] 

1 R1          
2 R2          
3 R3          
4 R4          
5 R5          
6 

 
 

f1 
 

R6          
7 R1          
8 R2          
\9 R3          
10 R4          
11 R5          
12 

 
 

f2 
 

R6          
13 R1          
14 R2          
15 R3          
16 R4          
17 R5          
18 

 
 

f3 
 

R6          
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